
2025 年招生计划 

预计招收博士生的课题研究方向和研究工作简介 

1.博士论文研究方向：   智能农业机器人                                                

选题类别： □基础性研究 ✓应用性研究 □工程技术攻关研究 

□新开辟的研究方向 □已有研究方向的继续 □其他 

2.博士论文的选题背景及意义和主要研究内容简介 

随着全球人口增长和城市化加速，传统农业面临劳动力短缺、环境变化和生产效率低下等挑

战。智能农业机器人作为现代农业的重要组成部分，已逐渐被广泛应用于精准农业和自动化作业

中。这些机器人不仅依赖先进的传感器和执行机构，更需要高效的算法和合理的结构设计，以实现

自主决策和精准控制，提升农业生产的智能化水平。 

该方向旨在深入探讨智能农业机器人中的算法与结构设计，推动其智能化、高效化发展。高效

算法提升机器人自主决策和环境适应能力，合理结构优化运动性能和抓取能力，从而解决农业生产

中的诸多问题，提高作物产量和质量，降低生产成本，实现可持续发展。同时，研究成果将为相关

领域的技术创新与应用提供理论基础和支持。 

主要研究内容围绕智能农业机器人的算法与结构设计展开，具体包括： 

1. 智能算法研究： 

    路径规划算法：研究基于人工智能的路径规划算法，以实现高效的作物管理与采摘路径规划，

考虑动态环境变化的适应性。 

    环境感知与识别算法：开发基于深度学习的图像处理与环境识别算法，实现对作物健康状况、

土壤质量和病虫害的实时监测。 

    自主决策算法：构建多智能体系统中的决策模型，提升机器人在复杂农业环境中自主决策的能

力。 

2. 结构优化设计： 

    机械结构设计：探讨机器人采摘末端、底盘及关节的设计原则和材料选择，优化其抓取能力与

运动稳定性。 

    动力学分析：基于机器人运动学与动力学，分析不同结构对机器人性能的影响，优化结构设计

以提高运动效率。 

3. 系统集成与测试： 

    算法与结构集成：研究算法与机械结构的系统集成方法，确保二者的高效协同工作。 

    实地测试与验证：在农业环境中进行实地测试，验证所提出的算法和结构设计的有效性与稳定

性。 

3.该选题所依托的科研项目或研究经费来源情况 

农业农村部农业科技重大项目：“典型食用菌采收机器人研发” 

山东省重点研发计划：“核电专用耐辐射机器人研发及示范应用” 

 

 


