
2025年招生计划

1.博士论文研究方向：大展收比的高机动车载雷达阵面创新设计及其理论方法研究

选题类别：□基础性研究 ■应用性研究 □工程技术攻关研究

□新开辟的研究方向 □已有研究方向的继续 □其他

2.博士论文的选题背景及意义和主要研究内容简介

大型天线阵面在航天和国防上应用十分广泛，大折展比大型天线阵面是大型高机动雷达的关键机械结构，是大型
雷达自动展开，无人值守和智能化发展的重要技术之一。

目前关于大型天线阵面的研究具有以下特点：

（1）大型天线往往需要采用多运输单元和人工干预吊装等操作完成架设，高机动天线阵面大多局限于小型阵面天
线。

（2）目前高机动车载天线阵面的展收方式通常为“分块对折式”，展收比较小，且由于车辆运输宽度、天线阵面
厚度等限制，天线尺寸较小。

因此，针对上述技术盲区和科学理论问题，开展大展收比的车载天线阵面创新设计及其优化设计的理论方法研
究，探索复杂环境下的大型展收天线构型设计、可靠性、稳定性和精度保持核心科学问题，形成一套大型天线自
动展收机构设计的新理论和新方法具有重要意义。

大展收比的大型天线阵面技术是一个包含机械、车辆、控制、材料、力学等多学科交叉的研究方向，具有重要的
学术价值：

（1）以大型天线阵地自动组装任务需求为研究背景，提出一套全新的大型大折展比的同步展收式天线阵面的构型
设计方案。

（2）针对大展收比雷达天线展收时爬行问题，建立刚柔-耦合动力学模型，并进行动力学分析，搜寻导致爬行的
关键因素，提出抑制爬行的有效措施，对天线阵面进行结构优化，为天线展收的快速平稳运行提供理论依据。

课题以研究大型车载天线展收开技术，突破大阵面口径天线单车运输与自动架设的工程难题：具有如下几点重要
意义：（1）拓展了大型展收天线技术的应用范围， （2）提出了低成本化的可展收天线阵面构型，具有展开口径
大、展收比高、面密度低、阵面精度高、展开可靠性好等优点，实现快速自动架设和撤收，在大型车载天线产品
上有广阔的应用前景。（3）提出了全新的大型天线结构方案，给地面天线装备的设计提供了新技术思路，改变了
原来手工操作模式，减低操作劳动强度，并且大大缩短架设操作时间，大幅提高天线的机动性和效能。

3.该选题所依托的科研项目或研究经费来源情况

横向科研经费和纵向课题经费。近三年，本人入账经费到本年7月份截止应有400万入账（三年来已入大于200万）
。2024年3月份的SG项目，课题组签订合同6350万，本人作为子课题负责人，经费2000万，已经进账635万，本人
200万。计划在未来三年内，本分进账至少1800万。此外，还有纵向课题经费；与航天某所合作，估计今年将签订
300万合同。



2025年招生计划

1.博士论文研究方向：基于视觉的六个自由度高精度对接与自动安装技术研究

选题类别：□基础性研究 ■应用性研究 □工程技术攻关研究

□新开辟的研究方向 □已有研究方向的继续 □其他

2.博士论文的选题背景及意义和主要研究内容简介

随着智能装备深入发展，大型对接系统是机械系统的重要领域，具有广阔的应用前景，如机械装备装配过程中的
对接，大型雷达阵面拼装对接，大型高高进度装备工程的安装对接，在辐射条件等恶劣环境下物体的对接和安
装。对接机构一般具备6个自由度， 对接机构多采用串联机构形式，导致体积过大，重量大，无法满足空间需要
和轻载化要求。此外，对于机械设备的对接精度高，要求极高的视觉识别准确度和工作过程的高精度。

本课以国家某重点工程项目为依托，针对基于视觉的重载高精度对接和安装系统进行研究，解决视觉的准确特征
识别问题和对接系统的高精度定位问题。对6个自由度并联机构进行创新设计，使得机构具有轻质量、大刚度和大
幅度的机构特性。减少对接过程中由于侧向力等力学激励下产生振动幅度。对系统进行柔性机构动力学建模和对
机构运动和动力响应进行分析。根据力学分析特性对系统进行优化设计，形成工程图纸，加工样机。对样机进行
对接测试、可靠性、稳定性、力学参数测试。通过试验测试验证创新机构的有效性和理论方法的正确性。

3.该选题所依托的科研项目或研究经费来源情况

横向科研经费和纵向课题经费。近三年，本人入账经费到本年7月份截止应有400万入账（三年来已入大于200万）
。2024年3月份的SG项目，课题组签订合同6350万，本人作为子课题负责人，经费2000万，已经进账635万，本人
200万。计划在未来三年内，本分进账至少1800万。此外，还有纵向课题经费；与航天某所合作，估计今年将签订
300万合同。


